
見積番号：

御照会賜りました件下記の通り御見積申し上げますから

御査収の上御下命の程御願致します 〒511-0821 三重県桑名市矢田487番地3

TEL 0594-73-8711

FAX 0594-73-8712

伊木 様

MORESCO様向け パレタイズシステム

項目

1 1 式

2 2 式

3 1 式

4 1 台

5 1 式

6 1 式

7 1 式

8 1 式

9 1 式

10 2 式

11 1 式

12 1 式

13 1 式

14 1 式

15 1 式

16 1 式

17 1 式

18 1 式

19 1 式

20 1 式

21 1 式

22 1 式

23 1 式

OP1 1 式

セーフティライトカーテン取付（安全柵開口部） 600,000 1,200,000

ロボット艤装架台（取り回し範囲拡大により） 400,000

ワーク搬送コンベア 跳ね上げ式への改造費 400,000

諸経費 1,600,000

合　　計 19,670,000

交通費・宿泊費 550,000

完成図書費 300,000

現地据付工事費用 1,250,000

現地立合稼働費用 420,000

試運転調整費用 800,000

搬入費用 650,000

ソフトウェア作成費（PLC、GOT) 800,000

ティーチング費用（ビジョンソフト含む） 1,050,000

操作盤製作費用 550,000

機内配線費用 800,000

電気設計費用 550,000

制御盤製作費用 1,000,000

ハンド吸着位置補正用 2Dビジョン+取付部品 1,800,000

安全柵、扉製作費用　　H1800 800,000

ロボット架台（やぐら式） 750,000

吸着式2種兼用ロボットハンド 900,000

支　　給

ワーク搬送コンベア L3000 1,100,000

金額

機械設計費用 1,100,000

パレットセット用位置決めガイドユニット(5段用) 650,000 1,300,000

御　見　積　書
2026年9月28日

TWR197-20260928-01-002

株式会社立花エレテック 御中

見 積 有 効 期 限 発行後3ヶ月

合計金額 ¥19,670,000-

件 名 ：

名称・仕様 数量 単価

納 期 別途お打合わせ

受 渡 場 所 お客様工場(兵庫県)

代 金 支 払 方 法 従来通り

ロボット本体 RS080N

松
原

承認 担当

原
田
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本書に記載の品名のうち、外国為替及び外国貿易管理法に定める戦略物資(または役務)に該当するものについては、

輸出する場合、同法に基づく輸出(または役務取引)許可が必要です。

【備　　考】

－　以下製品の支給をお願いいたします。
　　　　ロボット本体　　RS080N（Kawasaki）
                        CC-Link IEスレーブオプション
　　　　　　　　　　　　ダブルソレノイドバルブ ×１
　　　　三菱電機製品　PLC(iQ-R R04EN)、GOT、ギアードモータ、インバータ、ブレーカ　等
　　　　Vmeca製吸着パッド一式
　　　　　　　吸着パッド　　　　　　：　VS150-E-12F (EPDM)

　　　　　　　ジョイントブラケット　：　L1230T

　　　　　　　真空エジェクター　　　：　VSMR203-F

　　　　　　　真空圧センサ―　　　　：　VP32V-01-F1

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（エジェクター、パッドに適合するものの選定を
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　お願いいたします。）

－　搬入間口、搬入経路の確保はお客様にて対応願います。

－　一次電源、エアの施工は含まれておりません。

－　特記なき電気配線はケーブル配線といたします。

－　調整、試運転用のワーク、パレットの支給をお願いいたします。

－　完成図書は製本1冊とPDFデータの送付となります。

－　無償保証期間は引渡し後1年間となります。（消耗品は除く）

－　一斗缶、ペール缶の2品種を対象製品としております。
　　積み付けパターンは各品種1つ(2段積み)ずつとしております。

－　本見積に記載事項以外は別途御見積となります。

上記見積金額には消費税は含まれておりません
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